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01.②  02.②  03.③  04.②  05.①

01 PI 제어동작은 공정제어계의 무엇을 개선하

기 위해 쓰이고 있는가?

① 속응성 ② 정상특성

③ 이득 ④ 안정도

02 다음 지상 네트워크의 전달함수는?









① 

  
 

②  

 

③   

  

④   


03 어떤 계를 표시하는 미분방정식이 아래와 

같은 때,  를 입력,  를 출력이라고 한다

면 이 계의 전달함수는 어떻게 표시되는가?








 




① 
    

②  


    

③  
 

  

④  
    

04 그림과 같은 신호흐름 선도에서 전달함수 

는?











  
 

① 
   

  

② 
   

  

③  

  

④  

  

05 개루프 전달함수    


가 다음과 같은 계에서 단위속도 입력에 대한 정상 

편차는? 

①  ② 

③  ④ 
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06.②  07.④  08.③  09.①  10.③  11.④  12.③

06 전달함수 



   


인 제

어계는 어느 경우인가?

① 과제동(over damped)

② 부족제동(under damped)

③ 임계제동(critical damped)

④ 무제동(undamped)

07  


의 나이퀴스트 

선도는? (단,    이다.)

① 

   



  



 ∞

②

   
 

∞

 



③

   
 

 



④

  
 



 ∞





08 전달함수   


에   

인 정현파 입력을 주었을 때 보드선도의 이득은?

①    ②   

③   ④  

09 그림과 같은 폐루프 제어계의 안정도는?

 




① 안정 ② 불안정

③ 임계안정 ④ 조건부 안정

10 특성방정식이      

인 제어계가 안정하기 위한  의 범위는?

①      ②     

③      ④   

11  ＝ 


인 계의 

이득 여유가   이면 이때  의 값은?

①  ② 

③  ④ 


12 근궤적은 무엇에 대하여 대칭인가?

① 원점

② 허수축

③ 실수축

④ 대칭점이 없다.
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13.②  14.①  15.①  16.①  17.④  18.③  19.①  

13 근궤적을 그리려 한다. 

 
     

    
에서 

점근선의 교차점은 얼마인가? 

①   ②  

③  ④ 

14 개루프 전달함수 

    


일 때 실수측 

상의 근궤적 범위는? (단,    )

①  ∼   사이의 실수축상

②   ∼   사이의 실수축상

③ (-2)와 (+∞)사이

④ 원점에서 (+2)사이

15 상태방정식    에서  



 


 

   
, 



 




일 때 고유값은?

①      ②   

③      ④   

16



 



 




   의 미분방정식을 상태방정식 




    로 표현할 때 옳은 

것은?

①  










  
  

     
,  














②  










  
  
     

,  













③  










  
  

     
,  














④  










  
  

     
,  














17  변환함수      에 대응되는 

라플라스 변환과 이에 대응되는 시간 함수는?

①       

②     
  

∞

  

③      

④     

18  변환법을 사용한 샘플치 제어계가 안정

되려면   의 근의 위치는?

①  평면의 좌반면에 존재하여야 한다.

②  평면의 우반면에 존재하여야 한다.

③    인 단위원내에 존재하여야 한다.

④    인 단위원밖에 존재하여야 한다.

19 다음 논리회로의 출력은?







①    

②     

③     

④    
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20.④

20 다음 논리식 중 다른 값을 나타내는 논리

식은?

① 

②    

③  

④ 


